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Vorbemerkung 
Der Inhalt dieser Richtlinie ist entstanden unter Be-
achtung der Vorgaben und Empfehlungen der 
Richtlinie VDI 1000. 
Alle Rechte, insbesondere die des Nachdrucks, der 
Fotokopie, der elektronischen Verwendung und der 
Übersetzung, jeweils auszugsweise oder vollstän-
dig, sind vorbehalten. 
Die Nutzung dieser Richtlinie ist unter Wahrung des 
Urheberrechts und unter Beachtung der Lizenz- 
bedingungen (www.vdi.de/richtlinien), die in den 
VDI-Merkblättern geregelt sind, möglich. 
Allen, die ehrenamtlich an der Erarbeitung dieser 
Richtlinie mitgewirkt haben, sei gedankt. 
Eine Liste der aktuell verfügbaren und in Bearbei-
tung befindlichen Blätter dieser Richtlinienreihe so-
wie gegebenenfalls zusätzliche Informationen sind 
im Internet abrufbar unter www.vdi.de/2648. 

Preliminary note 
The content of this standard has been developed in 
strict accordance with the requirements and recom-
mendations of the standard VDI 1000. 
All rights are reserved, including those of reprinting, 
reproduction (photocopying, micro copying), stor-
age in data processing systems and translation, ei-
ther of the full text or of extracts. 
The use of this standard without infringement of 
copyright is permitted subject to the licensing con-
ditions (www.vdi.de/richtlinien) specified in the 
VDI Notices. 
We wish to express our gratitude to all honorary 
contributors to this standard. 
A catalogue of all available parts of this series of 
standards and those in preparation as well as further 
information, if applicable, can be accessed on the 
Internet at www.vdi.de/2648. 

1 Anwendungsbereich 
In dieser Richtlinie sind Grundlagen zusammenge-
stellt, die sich auf Drehwinkelmesssysteme und de-
ren Messabweichungen beziehen. 
Dabei sind neben der Definition des Ebenenwinkels 
und der genormten Winkeleinheiten auch allgemein 
gebräuchliche Begriffe und Bezeichnungen aufge-
nommen worden, die in Anwendungsbereichen der 
Drehwinkelmessung von Bedeutung sind. 
Der Abschnitt zu den geometrischen Fehlern bei 
Winkelmessungen zielt auf die Bearbeitung ein-
schlägiger Messaufgaben ab und ist so aufgebaut, 
dass mithilfe der dargestellten Skizzen und Glei-
chungen die Herleitung der Beziehungen nachvoll-
zogen werden kann oder sich durch Rechenbeispiele 
die Einflüsse für eigene Aufgaben auch direkt ab-
schätzen lassen. 
Ein weiterer Abschnitt befasst sich mit der Darstel-
lung der Messabweichungen. 

1 Scope 
This standard summarises the basic principles relat-
ing to rotation angle measuring systems and their 
measurement deviations. 
In addition to the definition of the plane angle and 
the standardised angular units, generally used terms 
and designations have also been included which are 
of importance in application areas of angle measure-
ment. 
The section on geometric errors in angular measure-
ments is aimed at the processing of relevant meas-
urement tasks and is structured in such a way that 
the derivation of the relationships can be understood 
with the help of the sketches and equations pre-
sented or the influences can also be directly esti-
mated for own tasks by means of calculation exam-
ples. 
Another section deals with the presentation of the 
measurement errors. 
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